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) 128-128-128| 64-64-64 | 32-32-32 | 16-16-16| 8-8-8
ant 0.32 0.28 0.24 0.28 0.2
axe 0.375 0.375 0.3125 0.375 0.25
barn 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2
barren 0.2066 0.1736 | 0.1736 | 0.1405 | 0.1074
bench 0.1157 0.1488 0.124 0.1818 0.157
billboard 0.25 0.25 0.3125 0.25 0.25
biplane 0.2398 0.1837 | 0.1531 | 0.1429 | 0.1837
book 0.25 0.25 0.25 0.25 0.3125
bush 0.1728 0.1605 | 0.1605 | 0.2099 | 0.1481
butterfly 0.2041 0.1837 | 0.1837 | 0.1837 | 0.2041
cabinet 0.1235 0.1605 | 0.1235 | 0.1728 | 0.1852
chess_set 0.2222 0.2222 0.284 0.284 0.2346
church 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25
city 0.24 0.21 0.22 0.2 0.2
commercial 0.2314 0.2231 | 0.2645 | 0.1736 | 0.1157
computer_monitor 0.2071 0.2308 | 0.2249 | 0.1834 | 0.2426
conical 0.16 0.16 0.18 0.2 0.23
covered_wagon 0.32 0.28 0.28 04 0.32
desk_chair 0.1556 0.1556 | 0.1733 | 0.1911 | 0.2267
desktop 0.2562 0.2645 | 0.2562 | 0.1736 | 0.1901
dining_chair 0.2893 0.3306 | 0.3967 | 0.2975 | 0.1653
dog 0.2449 0.2449 | 0.2245 | 0.2449 | 0.1429
door 0.3148 0.4167 0.466 0.4877 | 0.2562
electrical_guitar 0.4379 0.3905 | 0.2899 | 0.3254 | 0.2249
enterprise_like 0.1901 0.1901 | 0.1901 | 0.1653 | 0.1818
eyeglasses 0.4082 0.449 0.2653 | 0.3061 | 0.2041
face 0.4063 0.3672 | 0.3281 | 0.2422 | 0.2422
fighter_jet 0.2992 0.3152 | 0.3488 | 0.3504 | 0.2584
fireplace 0.2222 0.2222 | 0.1667 | 0.1667 | 0.1667
fish 0.173 0.173 0.1592 | 0.1869 | 0.1592
flowers 0.25 0.375 0.3125 0.25 0.25
flying_bird 0.1888 0.1939 | 0.1582 | 0.1327 | 0.1327
flying_saucer 0.1834 0.1598 | 0.1893 | 0.1893 | 0.1716
gazebo 0.2 0.24 0.2 0.44 0.28




gear 0.284 0.3086 0.284 0.2593 | 0.2346
geographic_map 0.2083 0.2153 | 0.3542 | 0.2917 | 0.2083
glass_with_stem 0.1358 0.1235 | 0.1111 | 0.1235 | 0.1481

glider 0.2604 0.2244 | 0.2161 | 0.2216 | 0.1496
hammer 0.4375 0.375 0.375 0.4375 | 0.3125
Hand 0.1488 0.1557 | 0.1557 | 0.1315 | 0.1038
handgun 0.23 0.21 0.27 0.22 0.15
hat 0.25 0.25 0.3611 | 0.1667 | 0.1667
head 0.418 0.3555 | 0.3281 | 0.2617 | 0.1992
helicopter 0.1327 0.142 0.1358 | 0.1605 | 0.0988

horse 0.3889 0.3333 | 0.3056 | 0.3611 | 0.1667

hot_air_balloon 0.2346 0.2346 | 0.2099 | 0.2593 | 0.1975
hourglass 0.1944 0.2778 | 0.1944 | 0.1944 | 0.1944
Human 0.2412 0.2624 | 0.2652 | 0.2988 | 0.2708
human_arms_out 0.1475 0.14 0.1525 0.135 0.155
jeep 0.2 0.2 0.28 0.28 0.2
knife 0.1837 0.2041 | 0.2653 | 0.1837 | 0.2245
ladder 0.25 0.25 0.25 0.25 0.1875
large_sail_boat 0.1944 0.1944 | 0.1667 | 0.1667 | 0.1667
mailbox 0.2653 0.2245 | 0.2041 | 0.1837 | 0.2041
monster_truck 0.24 0.24 0.36 0.4 0.28
motorcycle 0.2222 0.2222 | 0.2222 | 0.1667 | 0.1667
newtonian_toy 0.25 0.25 0.25 0.25 0.1875
one_peak_tent 0.25 0.25 0.375 0.25 0.25
one_story_home 0.0867 0.0867 | 0.0867 0.051 0.0306
pail 0.25 0.25 0.375 0.25 0.1875
potted_plant 0.0799 0.108 0.1686 | 0.2145 | 0.2441
rabbit 0.3125 0.3125 0.25 0.375 0.25
race_car 0.1633 0.1786 | 0.1735 | 0.1173 | 0.1173
rectangular 0.152 0.1696 0.184 0.2112 0.136
Satellite 0.1837 0.1633 | 0.1837 | 0.1429 | 0.1429
satellite_dish 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25
school_desk 0.3125 0.25 0.25 0.25 0.25
sea_turtle 0.1667 0.1667 | 0.1944 | 0.1667 | 0.1667
sedan 0.26 0.3 0.36 0.43 0.2
semi 0.1633 0.1429 | 0.1429 | 0.1633 0.102
shelves 0.1006 0.1065 0.142 0.1834 | 0.0888




ship 0.1818 0.1983 | 0.1983 | 0.1653 | 0.1322
shovel 0.3056 0.3056 | 0.4167 | 0.3333 | 0.2222
single_leg 0.1667 0.1667 | 0.1667 | 0.1667 | 0.1667
sink 0.3125 0.25 0.25 0.25 0.1875
skull 0.3056 0.3333 | 0.3056 | 0.2778 | 0.2778
skyscraper 0.2 0.2 0.2 0.2 0.16
slot_machine 0.375 0.25 0.25 0.25 0.25
snake 0.25 0.25 0.25 0.3125 0.25
staircase 0.1429 0.1429 | 0.1429 | 0.1429 | 0.1224
standing_bird 0.1837 0.2245 | 0.1837 | 0.1633 | 0.1429
stealth_bomber 0.2 0.2 0.28 0.28 0.2
streetlight 0.25 0.3438 | 0.2656 | 0.3125 | 0.2344
submarine 0.2963 0.321 0.3951 | 0.2716 | 0.1358
sword 0.4141 0.4258 | 0.4141 | 0.4453 | 0.4492
tie_fighter 0.44 0.44 0.56 0.36 0.08
train_car 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2
two_story _home 0.12 0.12 0.13 0.11 0.1
umbrella 0.4444 0.5556 | 0.4444 | 0.2778 | 0.2778
vase 0.124 0.124 0.1818 | 0.2231 0.124
walking 0.2188 0.2031 | 0.1563 | 0.1719 | 0.1406
wheel 0.25 0.25 0.3125 0.25 0.0625
Fow ~ 2 FEHFH 0 LKL G RR DTS o
TROGRAE | FRE | FRE | 3RAE | FRA
#p 5 64-64-64 | 32-32-32 | 16-16-16 | 8-8-8 64+32
ant 0.4 0.28 0.28 0.32 0.36
axe 0.3125 0.375 0.25 0.4375 0.4375
barn 0.2 0.36 0.32 0.24 0.2
barren 0.3554 0.2975 0.2066 0.1074 0.3554
bench 0.2066 0.2479 0.2975 0.2149 0.2149
billboard 0.25 0.25 0.25 0.3125 0.25
biplane 0.2908 0.2296 0.2755 0.2041 0.301
book 0.3125 0.25 0.25 0.25 0.25
bush 0.2716 0.2346 0.1728 0.1481 0.2716
butterfly 0.2041 0.2449 0.2041 0.1837 0.2245
cabinet 0.2716 0.2963 0.2963 0.2469 0.2963
chess_set 0.321 0.2963 0.3086 0.2469 0.321




church 0.25 0.25 0.3125 0.25 0.25
city 0.26 0.2 0.22 0.21 0.26
commercial 0.2727 0.281 0.2397 0.2066 0.3058
computer_monitor | 0.2544 0.2781 0.2249 0.2249 0.2722
conical 0.18 0.21 0.21 0.23 0.18
covered_wagon 0.44 0.52 0.44 0.36 0.48
desk_chair 0.2178 0.1867 0.2356 | 0.1867 0.2133
desktop 0.281 0.2645 | 0.2479 0.1983 0.281
dining_chair 0.4215 0.4711 0.3636 0.2149 0.4628
dog 0.3265 0.2857 0.3061 | 0.2449 0.3265
door 0.4043 0.5031 0.608 0.571 0.4938
electrical_guitar 0.4793 0.3669 0.3905 0.3136 0.4615
enterprise_like 0.2231 0.2066 | 0.1818 | 0.1818 0.2231
eyeglasses 0.4082 0.3878 | 0.3061 | 0.2245 0.4286
face 0.5508 0.5313 | 0.4609 | 0.3203 0.5469
fighter_jet 0.4148 0.4104 0.388 0.3736 0.4192
fireplace 0.25 0.25 0.1944 0.1667 0.25
fish 0.218 0.1972 0.2249 | 0.2076 0.2249
flowers 0.375 0.25 0.25 0.375 0.375
flying_bird 0.1939 0.1224 | 0.1327 | 0.1224 | 0.1837
flying_saucer 0.2071 0.1716 0.213 0.2367 0.1953
gazebo 0.32 0.24 0.36 0.4 0.32
gear 0.321 0.284 0.2593 | 0.2716 0.321
geographic_map 0.3056 0.3125 0.3889 0.2986 0.3125
glass_with_stem 0.1481 0.1235 | 0.1481 0.1235 0.1481
glider 0.241 0.2715 | 0.2992 0.241 0.2632
hammer 0.375 0.4375 | 0.4375 | 0.5625 0.4375
Hand 0.2422 0.2284 | 0.2007 0.1211 0.2422
handgun 0.29 0.3 0.45 0.21 0.33
hat 0.2222 0.3611 0.2222 0.1944 0.25
head 0.4258 0.4219 0.3555 | 0.2891 0.4375
helicopter 0.1481 0.1914 0.1173 0.1358 0.1667
horse 0.5 0.5833 | 0.3333 | 0.2778 0.5556
hot_air_balloon 0.2593 0.284 0.2593 | 0.1852 0.2593
hourglass 0.2222 0.2222 0.2778 0.25 0.25
Human 0.3464 0.302 0.328 0.3124 | 0.3468
human_arms_out 0.2125 0.205 0.1725 0.155 0.2175




jeep 0.28 0.28 0.52 0.32 0.32
knife 0.2245 0.2245 | 0.7551 | 0.2449 0.2245
ladder 0.25 0.25 0.3125 0.25 0.25
large_sail_boat 0.2222 0.1944 0.25 0.25 0.1667
mailbox 0.3469 0.2245 | 0.4898 | 0.2245 0.3469
monster_truck 0.28 0.32 0.76 0.48 0.28
motorcycle 0.3333 0.3889 0.4167 | 0.1944 | 0.3333
newtonian_toy 0.3125 0.25 0.3125 0.25 0.3125
one_peak_tent 0.375 0.25 0.375 0.25 0.4375
one_story_home 0.0918 0.1122 0.1224 0.0306 0.0918
pail 0.25 0.375 0.25 0.25 0.3125
potted_plant 0.1879 0.2396 | 0.2308 | 0.2485 0.2071
rabbit 0.3125 0.3125 0.375 0.25 0.3125
race_car 0.2755 0.1837 0.1837 0.1582 0.2602
rectangular 0.1872 0.2064 | 0.1936 | 0.1664 | 0.1936
Satellite 0.1633 0.1429 0.1837 0.1429 0.1633
satellite_dish 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25
school_desk 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25
sea_turtle 0.2222 0.2222 0.1667 | 0.2778 0.2222
sedan 0.4 0.38 0.52 0.36 0.44
semi 0.1837 0.1633 | 0.2041 | 0.2041 0.2041
shelves 0.1479 0.1775 | 0.2367 0.3195 0.1538
ship 0.3223 0.281 0.1901 | 0.1736 0.3388
shovel 0.3333 0.3889 0.5 0.3333 0.3611
single_leg 0.2222 0.1944 | 0.1944 | 0.2222 0.2222
sink 0.25 0.25 0.25 0.25 0.25
skull 0.3611 0.3056 0.2778 | 0.2778 0.3611
skyscraper 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2
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stealth_bomber 0.24 0.32 0.36 0.2 0.24
streetlight 0.3438 0.375 0.3438 | 0.3594 | 0.3438
submarine 0.358 0.3951 0.2963 | 0.2469 0.3827
sword 0.4922 0.4688 | 0.5195 | 0.4883 0.4922
tie_fighter 0.44 0.44 0.44 0.28 0.44




[1]
[2]

[3]

[4]

[5]

[6]

[7]

[8]

[9]

train_car 0.2 0.24 0.2 0.2 0.2
two_story _home 0.12 0.14 0.11 0.11 0.12
umbrella 0.4444 | 0.4444 | 0.2778 | 0.3889 0.5
vase 0.124 0.1488 | 0.1901 0.124 0.124
walking 0.2656 0.2656 0.1719 | 0.2031 0.25
wheel 0.25 0.25 0.25 0.3125 0.25
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